|.T. Informatica — Gestion y Sistemas

Algebra Lineal
E.P.S. La Rabida - Febrero 2003
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a) Calcularlosvaoresdea y B paralos que e sistema Ax = b es compatible.
b) Calcular a solucion éptimadel sistema

z 4y +z =0
2z +2y +2z =1
z 42 +z =

2. Sean E y F los subespacios vectoriales de R* definidos mediante E = < 1,2,0,1),(0,0,31) >y
F=X-X%3=0.

a) Ampliar el conjunto {(1, 2, 0,1), (0, 0, 3,1)} hasta una base de R*.

b) Calcular unabase de F y unas ecuacionesimplicitas de E.

c) Obtener unabasedeENn FydeE + F.
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3. Seaf: R®en R® cuya matriz asociada en labase canénicaes 4 = ( 0
-1

a) Calcular ker(f), Im(f) (Ec. Implicitasy una base).
b) Calcular lamatriz delaaplicacionenlabaseB ={ (1,-2,1), (1,0,-1), (2,1,0) }.

¢) SeaH=<(1,0,-1), (2, 1, 0) > respecto de la base candnica. Calcular la proyeccion ortogonal sobre
H del vector v = (1,1,1) referido ala base candnica.

4. Dadalamatriz

1+4a 0 0
A=} 24a 0 -1
2 -1 0

a) Estudiar ladiagonalizacion seguin los valores de «.
b) Cacular Jy Pparaa =-2.

Palos de la Frontera, 5 de Febrero de 2003.



